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© DISPOSITIF POUR ENREGISTRER LIMAGE ET LA POSITION D UN OBJET AU MOYEN DE SIGNAUX DU 
SYSTEME MONDIAL DE LOCALISATION. 

©) Dispositif pour enregistrer I'image et la position d'un 
ob et au moyen de signaux du systeme mondial de localisa- 
tion. 

L'invention est destinee a apporter une preuve materiel- 
le de I'origine de produits identifiables par leur image, a leur 
arnvee sur un site de transformation. 

Le dispositif est constitue d'un ensemble photographi- 
qu<; numerique (2, 3, 4), d'un positionneur GPS (6, 7) et d'un 
enregistreur de donnees (9) sur support non reinscriptible 
(1 1 ) relies a une unite centrale automatisee (5). 

Lorsque I'utilisateur declenche la prise d'image (3), la 
position donnee par le positionneur (7) est associee a I'ima- 
ge de I'objet (8) et les deux informations sont gravees sur le 
support (11). La meme operation effectuee lorsque I'objet 
arrive sur le site de transformation, permet de verifier, par 
comparaison des images gravees, que I'objet est bien celui 
identifie et localise sur le lieu d'exploitation. 

Le dispositif selon l'invention est particulierement desti- 
ne aux procedures de tragabilite. 
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La presente invention concerne un dispositif multifonctions de type portable, auto 
alimente par une batterie, (fig. 1), permettant d'enregistrer sur un support non 
reinscriptible l'image d'un objet (1) captee par un objectif photographique et d'y 
associer la position geographique de 1'objet au moment de la prise de l'image. 
Les appareils photographiques numeriques, a la date d'aujourd'hui, ne sont pas equipes 
de recepteurs pour les signaux du systeme mondial de localisation et les supports 
utilises pour Fenregistrement des images sont reinscriptibles, done les informations 
stockees sont modifiables. 

Le dispositif, selon l'invention, peut remedier a ces inconvenients. 
Selon une premiere caracteristique, il comporte un objectif photographique (2) associe a 
un capteur d'images numerique de type CCD (3) et a son processeur (4). Ce processeur 
produit des fichiers image. 

Selon une deuxieme caracteristique, il comporte un recepteur de signaux des satellites 
du systeme mondial de localisation GPS (6) et du calculateur associe (7), ce calculateur 
peut effectuer des calculs de correction differentielle. 

Selon une troisieme caracteristique, il comporte un enregistreur de donnees (9) sur 
support non reinscriptible (11), enregistrant en temps reel les donnees transmises par 
F unite centrale (5), en particulier l'image (3), la date et l'heure de la prise d'image, et la 
position (7) de 1'objet (1). 

Selon une quatrieme caracteristique, il comporte une unite centrale (5) a laquelle sont 
relies les elements ci-dessus, auto alimentee par une batterie (10). Cette unite centrale 
assure la fusion des informations sous forme de base de donnees numeriques associant 
l'image et la position geographique en temps reel (8). 

La Figure 1 represente le schema de base du dispositif et de ses constituants. 

La Figure 2 montre la symetrie des images de la souche et du pied de Farbre. 

La Figure 3 montre les images georeferencees enregistrees en foret. 

La Figure 4montre l'image georeferencee enregistree sur site de transformation. 

La Figure 5 represente la comparaison des images georeferencees identifiant un arbre 

ou un objet. 

Une application particuliere de la presente invention est de garantir l'origine de grumes 
ou de billons de bois provenant d'exploitations forestieres. 
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Jusqu'a present le controle de l'origine des bois faisant l'objet d'une eco-certification 
ou d'une appellation d'origine, se fonde sur un suivi documentaire de la chaine 
d'approvisionnement. On compare les volumes declares sur les contrats d'achat et ceux 
arrivant dans les unites de transformation. 
:> Dans le cas d'achat de bois provenant de forets eco-certiilees ou de forets comportant 
un label regional, il est indispensable d'assurer que les bois transformes sont bien issus 
des lieux d'achat declares et non d'autres sources d'approvisionnement. II peut y avoir 
rupture de charge et done de controle pendant le transport des produits forestiers. 
I] n'y a pas de preuve materielle que les produits, arbres ou billons, figurant sur les 

1 0 contrats d'achat sont effectivement ceux qui sont transformes. 

Le dispositif selon l'invention, peut remedier a cet inconvenient. 
L'image de la decoupe de l'arbre sur la souche (12) et l'image de la decoupe sur le pied 
du tronc (13) sont symetriques et superposables (fig. 2). La forme et les variations de 
couleur des cernes de croissance de chaque arbre sont uniques et constituent une 

1 '5 caracteristique unique individuelle. 

Selon une cinquieme caracteristique 1'enregistrement des deux images permet 
d'associer de maniere univoque chaque tronc d'arbre a sa souche restee en foret. 
Le fonctionnement du dispositif s'articule en trois phases ( fig. 3, 4 et 5) pour garantir 
l'origine des bois arrivant sur un site de transformation : 

20 T re phase : Enregistrement en foret des images de la souche (14) et du pied (15) des 

arbres et de leur position geographique (fig.3). Selon un mode particulier de realisation 
les informations sont enregistrees sous forme de bases de donnees comportant au 
minimum pour chaque arbre les elements suivants : n° de l'arbre, image et position de la 
souche, image et position de la section inferieure du tronc, date et heure. 

25 2 ime phase : Enregistrement, sur le site de transformation, de l'image du pied (16) de 
l'arbre ou du billon et de la position geographique (fig.4). Selon un mode particulier de 
realisation les informations sont enregistrees sous forme de bases de donnees 
comportant au minimum pour chaque arbre les elements suivants : n° de l'arbre, image 
et position de la section inferieure du tronc sur site de transformation, date et heure. 

3(i 3 eme phase : A partir des supports d'enregistrement des donnees prises en foret et des 
donnees prises en usine, on verifie la concordance des images enregistrees sur le lieu 
d'abattage des arbres et celles enregistrees sur le lieu de transformation (fig. 5). Selon 
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une variante non representee, la comparaison des images peut etre automatisee par 
traitement informatique. 

Ce dispositif est particulierement destine aux demarches de labellisation des produits 
issus de la transformation du bois. Selon 1'inlensite de 1'echantiJlonnage demandee par 
5 la procedure de certification ou de label d'origine, le dispositif decrit par cette invention 
pourra etre utilise sur la totalite ou seulement sur une partie des arbres exploites et 
transformes. 
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REVENDICATTONS 

1 . Dispositif pour enregistrer simultanement l'image (3) et la position geographiqxie (7) 
d'un objet (1), caracterise par ce qu'il comporte un enregistreur (9) qui enregistre ces 
informations en temps reel sur un support non modifiable (11). 

2. Dispositif, selon la revendication 1 , caracterise par un sous-ensemble photographique 
5 numerique (2,3,4) qui genere des flchiers image dont la definition est suffisante pour 

reconnaitre individuellement l'objet photographie et le distinguer dans un ensemble 
d'objets similaires. 

3. Dispositif, selon la revendication 1, caracterise par un sous-ensemble de 
positionnement par les signaux du systeme mondial de positionnement GPS (6,7) dont 

10 le calculateur donne la position du recepteur en temps reel. 

4. Dispositif, selon la revendication 1, caracterise par un enregistreur (9) de donnees, dont 
le support d'enregistrement est non remscriptible (1 1). 

5. Dispositif, selon la revendication 4, caracterise par un support d'enregistrement non 
reinscriptible dont les enregistrements ne sont pas modifiables. 

1 5 6. Dispositif, selon les revendications precedentes, caracterise par un processeur 

numerique central (5) effectuant le pilotage des elements decrits par les revendications 
2, 3 et 4, et qui assure, de maniere automat ique et sans possibility d' intervention 
exterieure, l'enregistrement, en temps reel et en simultane, des images, des positions et 
des dates (8). 

20 7. Dispositif, selon les revendications precedentes, caracterise par l'enregistrement des 
informations sous forme de bases de donnees permettant la comparaison, a posteriori, 
des images d'un objet enregistrees sur les lieux d'exploitation a celles enregistrees sur 
les lieux de transformation, avec indication des coordonnees geographiques de chaque 
evenement(17). 
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